Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Dinamik KOM2522 3 4 3 0 0
Onkosullar Yok

Yariyil Bahar

Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi

Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Kontrol ve Otomasyon Mhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Kerem Altun

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Dersin Amaci

Bu dersin amaci muhendislik tasarimlarinda kargilagilan temel dinamik bilgisi
gerektiren problemler icin gerekli matematiksel alt yapiyi olusturmaktir.
Ogrencilerin bu dersi aldiktan sonra basta kinematik olmak (izere temel dinamik
teorisi bilgilerini kullanarak belli mihendislik problemlerini ¢cézebilecek yetiye
ulagmalari beklenmektedir.

Dersin Igerigi

Noktasal cisim kinematigi; Noktasal cisim dinamigi: kuvvet-ivme y&ntemi, enerji
y6éntemi; Rijit cisim kinematigi; Rijit cisim dinamigi: enerji yéntemleri

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

Ogrenciler kinematik ilkelerini ve farkli koordinat sistemlerinde uygulanmasini égrenir.

Ogrenciler, dinamik problemlerin matematik modelini olusturabilir.

Ogrenciler Newton'in dinamik yasalarini anlar ve uygular.

Ogrenciler is-enerji ilkesini anlar ve uygular.

aAldh|lOIND| =

Ogrenciler iki boyutta rijit cisim hareketinin kinematigini kavrar.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk

1 Girig, bir dogru tzerinde hareket Textbook (Ch. 12)
2 Egri Uzerinde hareket, normal ve teget koordinatlar Textbook (Ch. 12)
3 Kutupsal koordinatlar, iki pargacigin bagimli hareketi Textbook (Ch. 12)
4 Parcacik kinetigi, serbest cisim diyagrami, statik ve kinetik siirtiinme | Textbook (Ch. 13)
5 Farkli koordinat sistemlerinde hareket denklemi Textbook (Ch. 13)
6 |is-enerjiilkesi Textbook (Ch. 14)
7 Potansiyel eneriji, enerjinin korunumu Textbook (Ch. 14)
8

Midterm 1 / Practice or Review
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9 Duzlemsel rijit cismin kinematigi; 6teleme, sabit bir eksen etrafinda | Textbook (Ch. 16)
dénme
10 [Genel dizlemsel hareketin kinematigi Textbook (Ch. 16)
11 |Bagil hiz ve bagil ivme Textbook (Ch. 16)
12 [Robot ve mekanizmalarin kinematigi Textbook (Ch. 16), Ders notlari
13  [Rijit cisim kinetigi, eylemsizlik momenti, Ara Sinav 2 Textbook (Ch. 17)
14 [Rijit cisimler igin is-enerji yontemi Textbook (Ch. 18)
15 |Lagrange-Euler denklemleri Ders notlari
16 |Final
Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 2 60
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler

Sayi

Siresi (Saat)

Toplam isyiikii

Ders Saati

14

3

42

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi

14

42

Derse Ozgii Staj

Odev

Kicgik Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer
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Ara Sinavlar (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Siiresi) 2 10 20
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 122
Toplam isyiikii / 30(s) 4.07
AKTS Kredisi 4

Diger Notlar Yok
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