Ders Bilgi Formu

Ders Adi Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Optimal Kontrole Giris KOM4560 8 5 3 0 0
Onkosullar Yok

Yariyil Guz, Bahar

Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim |Kontrol ve Otomasyon Mihendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori Yavuz Eren

Dersi Veren(ler) Yavuz Eren, Levent Ucun

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Bu dersin amaci, statik ve dinamik optimizasyona iligkin temel kavramlari vermek,
optimal kontrol sistemlerini incelemek, bu problemler i¢cin hesaplama ydntemlerini
O6gretmektir.

Dersin Igerigi Optimizasyon probleminin ve optimal olma kosullarinin tanitimi, Optimizasyon
problemlerinin analitik ve nimerik ¢dzim yéntemleri: Gradyent ydntemi, Lagrange
garpanlari yontemi, Karush-Kuhn-Tucker kosullari, Dinamik optimizasyon problemi,
Varyasyonlar hesabi ve Pontryagin minimum prensibi, Hamiton-Jacobi-Bellmann
yaklasimi, Lineer Kuadratik Optimal Kontrol, Dijkstra Algoritmasi, Dinamik
Programlama

Opsiyonel Program Yok
Bilesenleri

Ders Ogrenim Ciktilari

Ogrenciler statik ve dinamik optimizasyon problemini matematiksel ifade eder ve ¢ozerler.

Ogrenciler optimal olma prensibini ve optimal kontrole iliskin temel kavramlari bilirler.

Ogrenciler kisitl optimal kontrol problemlerini analitik ve niimerik cézmeyi bilirler.

Ogrenciler varyasyonlar hesabini ve Pontryagin minimum prensibini bilirler.

Ogrenciler Dogrusal Karesel Optimal Kontrol problemini gzerler.
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Ogrenciler dinamik programlamanin temelini kavrarlar.

Haftalik Konular ve llgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk

1 Optimizasyon ve optimal kontrol problemlerinin tanitiimasi Ders notlari

2 Optimal olma gerek ve yeter kosullari Ders notlari

3 Optimizasyon problemlerinin analitik ¢6zim Ders notlari

4 Kisit igermeyen optimizasyon problemlerinin niimerik yéntemlerle Ders notlari
¢6zUmi: Gradyent yéntemi, Steepest Descent ydntemi
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Dinamik Programlama Ders notlari

Kisit iceren optimizasyon problemlerinin ¢ézimu: Lagrange Ders notlari
¢arpanlari yéntemi

7 Varyasyonlarin hesabi 1/2 Ders notlari

Midterm 1 / Practice or Review

Varyasyonlarin hesabi 2/2 Ders notlari
10 |Varyasyonlar hesabi Gzerin uygulamalar Ders notlari
11 [Hamilton-Jacobi-Bellman yaklasimi ve Pontryagin minimum prensibi | Ders notlari
1/2
12 [Hamilton-Jacobi-Bellman yaklagimi ve Pontryagin minimum prensibi | Ders notlari
2/2
13 |Lineer Kuadratik Regulator (LQR) problemi Ders notlari
14 [Uygulama 6rnekleri Ders notlari
15 [Optimal Kontrolde Sayisal Yéntemler Ch.5
16 |Final

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Say!i Katki Payi

Devam/Katilim

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Derse Ozgii Staj

Kicgik Sinavlar/Stidyo Kritigi

Odev
Sunum/JUri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 2 60
Final 1 40
Doénem igi Calismalarin Basar Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100
AKTS isyiikii Tablosu
Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 14 3 42
Laboratuar
Uygulama
Arazi Calismasi
Sinif Digl Ders Galigmasi 14 2 28
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Derse Ozgii Staj

Odev 0
Kiguk Sinavlar/Studyo Kritigi
Projeler
Sunum / Seminer
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 2 14 28
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 18 18
Toplam isyiikii 116
Toplam isyiikii / 30(s) 3.87
AKTS Kredisi 4

Diger Notlar

Yok
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