Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Dogrusal Olmayan Kontrol Sistemlerine Giris KOM4680 3 5 3 0 0
Onkosullar Yok

Yariyil Guz, Bahar

Dersin Dili ingilizce, Tiirkce

Dersin Seviyesi

Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Kontrol ve Otomasyon Mhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Veysel Gazi

Dersi Veren(ler)

Janset Dasdemir, Veysel Gazi

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Temel dogrusal olmayan kontrol yapilarini tanitmak, kararlilik ve dogrusal olmayan
kontrol arasindaki iligskiyi ortaya koymak ve dogrusal olmayan kontrol sistemlerinin
tasarimi icin matematiksel altyapiyi olusturmak.

Dersin Igerigi Derse giris ve dogrusal olmayan kontrol edilen sistemlerin gésterimi, Lyapunov

karallik teorisi, Dedismez kiime prensibi, Pasiflik ve pasiflik temelli kontrol, geri
besleme ile dogrusallastirma, kontrol Lyapunov fonksiyonlari, geri adimlamali
kontrol, kayan kipli kontrol, uyarlama kavrami ve uyarlamali kontrolcl tasarimi,
dogrusal olmayan gozleyici tasarimi.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

Ogrenciler kapall gevrim dogrusal olmayan sistemleri analiz edebilirler.

Ogrenciler dogrusal olmayan dinamik sistemlerin pasiflik &zelliklerini 6grenirler.

Ogrenciler geri besleme ile dogrusallastirma ile dogrusal olmayan kontrolcii tasarlayabilirler.

Ogrenciler geri adimlama ile dogrusal olmayan kontrolcii tasarlayabilirler.

Al =

Ogrenciler kayan kipli dogrusal olmayan kontrolcii tasarlayabilirler.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalar

Hafta |Konular

On Hazirlik

1 Derse giris ve dogrusal olmayan kontrol edilen sistemlerin gdsterimi | Ders notlari

2 Lyapunov karalilik teorisi Ders notlari
3 Degismez kiime prensibi Ders notlari
4 Pasiflik ve pasiflik temelli kontrol Ders notlari
5 Geri besleme ile dogrusallastirma Ders notlari
6 Kontrol Lyapunov fonksiyonlari Ders notlari
7 |Geri adimlamali kontrol Ders notlari
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Midterm 1 / Practice or Review

Otonom sistemler, Degismezlik ilkesi, Lineer Sistemler ve Ders notlari

Lineerlestirme
10 [Kayan kipli kontrol Ders notlari
11 Uyarlama kavrami ve uyarlamali kontrolci tasarimi Ders notlari
12 |Uyarlama kavrami ve uyarlamali kontrolcU tasarimi Ders notlari
13 |Dogrusal olmayan gézleyiciler Ders notlari
14 |Uygulama 6rnekleri Ders notlari
15 [L Kararhhgr ve Durum Modellerinin L Kararliligi Ders notlari
16 |Final

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Say!I Katki Payi

Devam/Katilim

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Derse Ozgii Staj

Kiguk Sinavlar/Stidyo Kritigi 6 30

Odev

Sunum/Jri

Projeler

Seminer/Workshop

Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60

Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40

TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 14 3 42
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi 14 3 42
Derse Ozgii Staj

Odev

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi 6 3 18
Projeler
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Sunum / Seminer
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 20 20
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 25 25
Toplam isyiikii 147
Toplam isyiikii / 30(s) 4.90
AKTS Kredisi 5

Yok

Diger Notlar
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