Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Otomatik Kontrol Sistemleri

ELM4960 3 5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yaryil Glz
Dersin Dili ingilizce

Dersin Seviyesi

Lisans Seviyesi

Ders Kategorisi

Temel Meslek Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Elektrik MUhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Nur Bekiroglu

Dersi Veren(ler)

Nur Bekiroglu

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Kontrol sistem mihendislijine temel olusturmak amaciyla kontrol sistem cevap
performans ve kararlilik analizlerinin 6gretmek ve buna goére istenen nitelikte
sistem cevabi elde etmek icin kullanilan temel yontemleri tanitmak.

Dersin igerigi Otomatik Kontrol Sistemlerinin tanitimi / dinamik sistemlerin matematik modelleri /

dogrusalsizlik ve dogrusallastirma / dogrusal zamanla degismeyen sistemlerin
gecici-hal cevabi analizi / blok diyagramlarinin sadelestiriimesi / geri-beslemeli
sistemlerin analiz ve tasarimi / Routh-Hurwitz kararlilik analizi / stirekli-hal hatalari
ve hesabi / hassasiyet, kdklerin yer egrilerine giris / dinamik kontroldrlere girig / lig
terimli kontrolériin (PID) katsayilarinin pratik olarak secilmesi (Ziegler-Nichols
yontemleri) / dinamik kontrolorlerin fiziksel olarak gergceklenmesi.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

1 Temel Matematik, Fen ve Elektrik MUhendisligi Hakkinda Bilgi ve Uygulamaya Aktarabilme

2 istenen bir Elektrik Miihendisligi Deneyini, Tasarlama, Yapma, Sonuglarini Analiz Etme ve

Yorumlayabilme

Karsilastigi bir Elektrik Mihendisligi Problemini, Saptama, Tanimlama ve Cézebilme

Elektrik makinalarinin galisma prensibi hakkinda genel bilgi sahibi olmak

Elektrik makinalarinin kontroll hakkinda genel bilgi sahibi olmak

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Kontrol sistemlerine giris Yok
2 Dinamik sistemlerin matematiksel modelleri ve transfer fonksiyonlari | Yok
3 Dinamik sistemlerin matematiksel modelleri ve transfer fonksiyonlari [ Yok
4 Nonlineerlik ve lineerlik Yok
5 Nonlineerlik ve lineerlik Yok
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6 Gegici durum cevabi Yok
7 Gegici durum cevabi Yok
8 [Midterm 1/ Practice or Review Yok
9 Kararl hal hatasi Yok
10 |Kararh hal hatasi Yok
11 |Dogruluk Yok
12 [PID kontrolor Yok
13 [PID kontrolor Yok
14  [Bilgisayar destekli kontrol sistem tasarimi uygulamasi Yok
15 [Final Yok
16
Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kigilk Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev 3 40
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 20
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basarn Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler

Sayi

Siresi (Saat)

Toplam isyiikii

Ders Saati

14

3

42

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Calismasi

Derse Ozgii Staj

Odev

20

60

Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi

Yildiz Teknik Universitesi - Ders Bilgi Formu - Sayfa 2/3




Projeler

Sunum / Seminer
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 15 15
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 25 25
Toplam isyiikii 142
Toplam isyiikii / 30(s) 4.73
AKTS Kredisi 5

Yok

Diger Notlar
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