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Program Bilgi Formu

Program Adi

Mekatronik Mihendisligi ABD Mekatronik Mihendisligi Yiksek Lisans Programi
(%30 ingilizce)

Programi Sunan Akademik
Birim

Mekatronik MUhendisligi

Programin T0r0

Ylksek Lisans Programi

Kazanilan Derecenin Seviyesi

Bu program, Yiksek Lisans seviyesinde 6grenim veren bir programdir.

Kazanilan Derece

Bu programi basariyla tamamlayan égrenciler, Mekatronik Mithendisligi ABD
Mekatronik Miihendisligi Yiiksek Lisans Programi (%30 ingilizce) alaninda Yiiksek
Lisans Derecesi (Fen Bilimleri) almaya hak kazanmaktadirlar.

Egitim Tard

Tam zamanli

Program Direktoru

Vasfi Emre Omirlii

Kayit Kabul Kosullari

ALES puaninin %50’si, lisans AGNO’sunun %10’u ve giris sinavi notunun %40’|
dikkate alinarak hesaplanir. Yiiksek lisans programlarina égrenci kabuliinde ALES
puani istenmedigi durumlarda genel degerlendirme sisteminde lisans AGNO ve
giris sinavi basari notunun yizdelik etkisi, ilgili mevzuat kapsaminda belirlenen
minimum deg@erlerden az olmamak kaydiyla ilgili anabilim/anasanat dali kurulunun
g0rust ve ilgili Enstitd Kurulunun onayi ile Senato tarafindan belirlenir.

Onceki Ogrenmenin
Taninmasi

Yatay gecisle veya ylksekdgretim kurumlarinin lisansisti programlarindan ilisik
kesilme sebebiyle ayriimis ve lisansiistlu programlarimiza kaydolan 6grencilerin,
daha 6nce lisansiistl seviyesinde almis oldugu dersin basari notunun bagvurdugu
program dizeyi igin gegerli olan minimum basari notunu saglamasi durumunda en
fazla 3 (Ug) ders ilgili anabilim/anasanat dalinin tanimlamis oldugu se¢gmeli ve/veya
zorunlu ders yukine sayilabilir.

Kazanilan Derece
Gereklilikleri ve Kurallar

Tezli yiksek lisans programi; a) Program, toplam 21 (yirmi bir) krediden az
olmamak kosuluyla, ilgili program tarafindan tanimlanan zorunlu dersleri de
icerecek sekilde en az 7 (yedi) ders, Seminer dersi, Aragtirma Y&ntemleri ve
Bilimsel Etik dersi ve tez calismasindan olusur. b) Program bir egitim-6gretim
dénemi 60 AKTS kredisinden az olmamak kosuluyla toplam en az 120 AKTS
kredisinden olusur.

Program Tanimi

Program, 2 senelik %30 ingilizce, yiiksek lisans seviyesindedir ve tez galismasi ile
son bulmaktadir. Farkli alanlardan gelen 6grencilere Mekatronik altyapisi
kazandiriimak amaglanmaktadir.

Mezunlarin Mesleki Profili

Bolim mezunlari, Ulkemiz ve yabanci iilke endiistrisi bagta olmak izere cesitli
Universitelerde, kamu ve 6zel kurum-kuruluglarda, arastirma enstittilerinde farkli
kademelerde Mekatronik Miihendisi olarak gérev alabilirler. Ornek olarak,
galigilabilecek is alanlar su sekilde siralanabilir: Otomasyon firmalari, savunma
sanayisi, enstrumentasyon firmalari, uzay araglari, uydu sistemleri, uzay mekigi
imal eden tesisler, ugak sanayii, robot sistemleri, robot otomasyonu, robot tretimi
yapan tesisler, akilli sistemlerin oldugu her yerde, biyomedikal sistemler Gireten
firmalar, otomotiv endustrisi, gaz dagitim sirketleri, yenilenebilir enerji Gretimi
yapan veya bu teknolojileri Ureten tesislerde, petrol dagitim sirketleri, su dagitim
sirketleri, hidroelektrik santraller, demir ve ¢elik endistrisi, insaat ve ¢imento
endUstrisi, seramik ve cam endustrisi, su ve atik su aritma endistrisi, gida ve ilag
endustrisi, tekstil ve kagit endistrisi, makine ve imalat sektérd, hidroelektrik
santraller, termik santraller, dodalgaz ¢evrim santralleri, enerjinin dagitim yerleri,
kimya ve petrokimya isletmeleri, petrol ve gaz isletmeleri, akilli bina yapan
muteahhitlik firmalar, hazir beton yapan firmalar, telemetri sistemleri Gireten
tesisler, deniz yik tagsimaciliginda limanlar, elektrik santrallari, nikleer santrallar,
asansoOr ve yuriyen merdiven imal eden firmalar, askeri teknoloji Greten tesisler,
gemi sanayii, dayanikli esya tiketimi yapan sektorler, tren ve lokomotiflerin Gretim
sanayii, tersaneler
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Bir Ust Dereceye Gegis

Bu programdan mezun olan 6drenciler doktora programlarinda égrenim gérmek
Uzere basvuruda bulunabilirler.

Sinavlar, Degerlendirme ve
Notlandirma

(1) Ogrenci, kayit yaptirdigi dersin en az %70’ine devam etmek zorundadir.

(2) Bir yanyil iginde her ders icin en az iki bagari élgtimii yapilir. ilgili dgretim
Uyesinin takdirine gore bunlardan en az biri mutlaka yazili sinav seklinde
yaptimalidir. Tek sinav yapilmasi durumunda diger degerlendirme 6dev,

proje, laboratuar raporu veya benzeri uygulama c¢alismasi bigciminde yapilabilir.

(3) Yariyil sonunda dersin biitiiniiyle ilgili bir sinav yapilir. ilgili dersin égretimiiyesin
ce, 6grenciye aldigi her ders igin, yariyil ici calismalarin %40-%60 ve yariyil sonu
sinav notunun %60-%40’1 dikkate alinarak basari notu hesaplanir. FO notu harigba
sarisizlik durumunda égrenciye akademik takvimde belirlenen tarihlerde bitiinleme
sinavi hakki taninir.

(4) Basari notlar asagidaki sekilde tanimlanir:

a)

Yuzlik Deger Basari Notu Sayisal Deger
90-100 AA 4.00
80-89 BA 3.50
70-79 BB 3.00
60-69 CB 2.50
50-59 CC 2.00
40-49 DC 1.50
30-39 DD 1.00
20-29 FD 0.50
0-19 FF 0.00
Devamsiz FO 0.00

b) Ayrica asagidaki harf notlarindan;

1) G: Geger/Basarll,

2) K: Kalir/Basarisiz,

3) M: Muaf,

4) E: Eksik

olarak tanimlanir.

(5) Bir dersten basarili sayilabilmek igin basari notunun; en az CB (2.50

(6) Bir 6grencinin derslerini bagar ile tamamlamis sayilabilmesi icin AGNO’sunun
en az 2.50 olmasi gerekir.

(7) Bir dersten CC, DC, DD, FD, FF ve FO harf notunu alan égrenci, bu dersten
basarisiz sayilir. Bu notlar AGNO hesabina katilr.

(8) G (Gecger/Basarill) notu, alinan dersten veya egitim-6gretim faaliyetlerinden
basarili/yeterli olma durumu gdsterir. K (Kalir/Basarisiz) notu, alinan dersten veya
egitim-6gretim faaliyetlerinden basarisiz/yetersiz olma durumu gésterir. M (Muaf)
notu, 6grencinin daha énce almis oldugu ve/veya denklikleri kabul edilerek enstitl
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y6netim kurulu kararlar ile muaf olunan dersler igin verilir. G, K ve M notlart AGNO
hesabina katilmaz. E (Eksik) notu, 6grencinin devam ettidi ders icin 6gretim (yesi
tarafindan otomasyon sistemine girilemeyen notu ifade eder. Bu notlar enstiti
y6netim kurulu karari ile sisteme iglenir.

Mezuniyet Kosullari Tezli Yiksek Lisans Programi, toplam 21 (yirmi bir) krediden az olmamak
kosuluyla, en az 7 (yedi) ders, Seminer dersi, Arastirma Yontemleri ve Bilimsel Etik
dersi ve en az 120 AKTS degerinin saglanmasi, mezun olunmak istenilen

dbénemde tez ve uzmanlik alan dersinin segilmis olmasi gerekmektedir.

Program Ciktilari

1 Mekatronik MUhendisligi alanindaki teorik ve uygulamal bilgide uzmanlik diizeyinde derinlesebilme ve
kendi 6zellegtirilmis alaninda bunlari uygulayabilme becerisi

2 Yeni ve orijinal fikir ve ydntemler gelistirme yetisi kazanarak bilimsel problemleri kurgulayabilme ve,
konvansiyonel metotlar ile ya da yenilikgi ydntemler gelistirerek bu problemleri ¢6zebilme becerisi

3 Mekatronik Mihendisliginin dogasi geregi, edindigi bilgileri farkli disiplinlerle bitiinlestirerek
yorumlayabilme ve yeni bilgiler olusturabilme becerisi

4 Calismalarinin siire¢ ve sonuglarini ulusal ve uluslararasi ortamlarda sistematik ve acgik bir sekilde yazili
ya da s6zIU olarak aktarabilme becerisi

5 Bilimsel ¢calisma asamalarinda ve mesleki tim etkinliklerde, bilimsel ve etik degderleri gdzetme duyarhhg

Mekatronik alanindaki yeni ve gelismekte olan teoriler ve uygulamalar hakkinda farkindalik yaratma ve
bunlari aragtirma ve 6grenebilme becerisi

7 Kendi alanda ¢dzmeye calistigi problemlerin sosyal ve ¢evresel boyutlarini anlama ve uyarlayabilme
becerisi

En az bir yabanci dilde iyi seviyede yazili ve s6zli iletisim kurma becerisi

Alanindaki bilgisayar yazilimlarini ve genel bilisim ve iletisim teknolojilerini ileri dizeyde kullanabilme
becerisi

10 |Yasam boyu 6drenmenin gerekliligi, bilinci ve bunu uygulayabilme becerisi

Miufredat

1. Yil - Glz Yariyil

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi | AKTS
SECO0001 Secmeli 1 3 0 0 3 7.5
SEC0002 Secmeli 2 3 0 0 3 7.5
SECO0003 Secmeli 3 3 0 0 3 7.5
SEC0004 Zorunlu 1 3 0 0 3 7.5

Toplam: 30

1. Yil - Bahar Yariyih

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi | AKTS
SEC0005 Secmeli 4 3 0 0 3 7.5
SECO0006 Secmeli 5 3 0 0 3 7.5
SECO0007 Zorunlu 2 3 0 0 3 7.5
MKT5001 Seminer 0 2 0 0 5
MKT5004 Arastirma Ydntemleri ve Bilimsel Etik 2 0 0 2 2.5
Toplam: 30
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2. Yl - Guz-Bahar Yaryili

Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |YerelKredi [ AKTS
MKT5000 Yiksek Lisans Tezi 0 1 0 0 40
MKT5003 Uzmanlik Alan Dersi 3 0 0 0 20

Toplam: 60
Program Toplam AKTS: | 120
Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |Yerel Kredi [ AKTS
MKT6124 Tasarimda Eniyilestirme 3 0 0 3 7.5
MKT6116 Mihendislik Matematigi 2 3 0 0 3 7.5
MKT5134 Mekatronik Miihendisliginde istatistik, Olasilik 3 0 0 3 7.5
ve Deneysel Yontemler
MKT5121 Sensorler, Eyleyiciler ve Arabirim Prensipleri 3 0 0 3 7.5
Kodu Onk. | Ders Adi Ders | Uygulama |Laboratuar |Yerel Kredi [ AKTS
MKT6108 Mekatronik Miihendisliginde Ozel Konular 3 0 0 3 7.5
MKT6109 Mikro-Nano Mekatronik 3 0 0 3 7.5
MKT6110 Otonom Robotlar 3 0 0 3 7.5
MKT6111 Paralel Robotlarin Kinematigi ve Dinamigi 3 0 0 3 7.5
MKT6112 Uygulamali Optimal Kontrol 3 0 0 3 7.5
MKT6113 Yorunge ve Yénelim Belirleme ve Kontrol 3 0 0 3 7.5
MKT6114 Akilli Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
MKT6115 Goruntd Tanima 3 0 0 3 7.5
MKT6117 Uygulamali Sayisal Tasarim 3 0 0 3 7.5
MKT6123 Lineer Olmayan Sistemlerin Uygulamal 3 0 0 3 7.5
Kontroll
KOM5112 Parametrik Belirsiz Sistemlerin Analizi 3 0 0 3 7.5
BLM5112 Olasiliksal Robotik 3 0 0 3 7.5
BLM5132 Zeki Optimizasyon Yéntemleri 3 0 0 3 7.5
BLM6103 Olasilik, Rastgele Degiskenler ve Stokastik 3 0 0 3 7.5
Prosesler
MKT6125 Bulanik Modelleme ve Kontrol 3 7.5
MKT6118 Model Ongériilii Yaklagimin Mekatronikte 3 0 3 7.5
Uygulamalari
MKT6122 Yeni Nesil Elektrikli Surtict Sistemler 3 0 3 7.5
MKT6119 Newtonyen Olmayan Akiskalarin Mekatronik 3 0 3 7.5
Uygulamalari
MKT6120 Tibbi Cihaz ve Olgiim Sistemlerinin Tasarimi 3 0 3 7.5
MKT6121 Mekatronik Mihendisliginde Yapay Gérme 3 0 3 7.5
Uygulamalari
MKT6101 Aksiyomatik Dizayn Prensipleri 3 0 3 7.5
MKT6102 Biyomedikal isaret isleme 3 0 3 7.5
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MKT6103 Biyomekatronik Sistemler 3 0 0 3 7.5
MKT6104 Goklu Cisim Dinamigi 3 0 0 3 7.5
MKT6105 Filtre Tasarnmi Teorisi 3 0 0 3 7.5
MKT6106 Isi ve Akiskan Miihendisliginde ileri Hesaplama 3 0 0 3 7.5
Yoéntemleri
MKT6107 Mekatronik Mihendisligi Uygulamalarinda 3 0 0 3 7.5
Yapay Zeka
MKT5101 Robotlarin Kontroll 3 0 0 3 7.5
MKT5104 CNC Makineler 3 0 0 3 7.5
MKT5105 Dijital Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
MKT5106 Geri Beslemeli Kontrol Sistemlerinin Tasarimi 3 0 0 3 7.5
MKT5107 GSmUlt Kontrol Sistemleri Tasarimi 3 0 0 3 7.5
MKT5110 Isil Sistem Tasarimi 3 0 0 3 7.5
MKT5111 Kompozit ve Akilli Malzemeler 3 0 0 3 7.5
MKT5112 Lineer Sistem Teorisi 3 0 0 3 7.5
MKT5113 Mekanik Titresimler 3 0 0 3 7.5
MKT5114 Mekatronikte Sayisal Yéntemler 3 0 0 3 7.5
MKT5115 Mekatronikte Sistem Mihendisligi 3 0 0 3 7.5
MKT5116 Mikroiglemcilerin ileri Programlanmasi 3 0 0 3 7.5
MKT5117 Mihendislik Matematigi 3 0 0 3 7.5
MKT5119 Robotlarda Gérme 3 0 0 3 7.5
MKT5120 Robotlarin Kinematik ve Dinamigi 3 0 0 3 7.5
MKT5122 Sonlu Elemanlar Analizi 3 0 0 3 7.5
MKT5123 Surekli Sistemler Dinamigi 3 0 0 3 7.5
MKT5125 Tasit Kontrol Sistemleri 3 0 0 3 7.5
MKT5126 Uzay Sistemlerinin Mekatronik Analiz ve 3 0 0 3 7.5
Tasarimi
MKT5127 Uriin Tasarimi ve Girigimilik 3 0 0 3 7.5
MKT5220 Killtiirleraras! iletigsim ve Liderlik 3 0 0 3 7.5
MKT5128 is ve idaresi 3 0 0 3 7.5
MKT5320 Finansal Ekonomi 3 0 0 3 7.5
KOM5113 Ayrik Olay Sistemlerinin Kontrolu ve 3 0 0 3 7.5
Otomasyonu
KOM5115 Fonksiyonel Emniyet 3 0 0 3 7.5
KOM5111 Otomasyon Sistemlerinde Veri Haberlesmesi 3 0 0 3 7.5
KOM5110 Frekans Tabanli Sistem Tanima 3 0 0 3 7.5
ELM5211 Hibrid Elektrik Enerji Sistemleri 3 0 0 3 7.5
ELM5201 Akilll Sebekeler 3 0 0 3 7.5
BLM5138 Araglar Arasi Haberlesme 3 0 0 3 7.5
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