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Ders Kategorisi
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Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Makine Mihendisligi BoIGmu

Dersin Koordinatori

Levent YUKSEK

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Otomotiv uygulamalarinda kullanilan yénlendirme sistemleri hakkinda temel bilgileri
6grenciye aktararak, yénlendirme mekanizmalarinin ve tasitin yénelme
davraniglarinin matematiki modelini olusturabilme becerisi kazandirmak.

Dersin Igerigi Ydénlendirme sistemleri gereksinimler ve tasarnimlar, Hidrolik sistemler, Elektro-

Hidrolik ve elektrikli sistemler, Aktif ydnlendirme ve kontrol, tek teker yénlendirme
Ydénlendirme kinematik parametreleri, Ackermann agisi, Tasit ddnme yarigapi
Yoénlendirme dinamigi, Ackerman ydnlendirme geometrisi, Paralel yénlendirme
geometrisi, Ters yonlendirme geometrisi, Trapezoidal yénlendirme mekanizmasi,
Arka tekerlerden y6nlendirme, Yaris araci yonlendirmesi, Birden fazla,
yonlendirilebilir aksa sahip tasitlar, Tek yonlendirme aksh alti tekerli tagit
yonlendirme modeli, Rdmork mevcutken yonlendirme, Dort tekerden ydnlendirme ,
Yo6nlendirme mekanizmasi optimizasyonu, Romork/Treyler kinematigi, Sabit hizda
viraj davranigl, Lastik viraj kuvvetleri, Noétral yonlendirme, Eksik ve fazla
ybnlendirme, Viraj ve manevra esnsinda siispansiyon etkileri, Devrilme momenti
dagihmi, Kamber degisimi, Tahrik kuvvetlerinin viraj ve manevra kabiliyetine etkisi

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

1 Ogrenciler, tasit yonlendirme sistemlerinin lastik ve siispansiyon sistemleri ile dinamik etkilesimlerini

Ogrenirler.

Ogrenciler, farkli ydnlendirme sistemlerinin dinamik cevaplarini analiz edebilme yetenegi kazanirlar.

Ogrenciler tagitin manevra ve viraj davranisinin matematiki modelini kurmayi égrenirler.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta [Konular

On Hazirlk

Yildiz Teknik Universitesi - Ders Bilgi Formu - Sayfa 1/4




Yodnlendirme sistemleri gereksinimler ve tasarimlar, Hidrolik
sistemler

Heinz Heisler, Advanced vehicle
technology, Butterworth-Heinemann
2002, Bolim 9, Bernd HeiB3ing,
Metin Ersoy, Chassis Handbook,
2011, Bolim 2, Alexandr F.
Andreev, Viachaslau |. Kabanau,
Vladimir V. Vantsevich, Driveline
Systems of Ground Vehicles Theory
and Design, CRC Press, 2010
Bolim 1-5

2 Yonlendirme sistemleri gereksinimler ve tasarimlar, Elektro-Hidrolik |Chassis Handbook, 2011, Bolim 3
ve elektrikli sistemler,
3 Aktif yénlendirme ve kontrol, tek teker yénlendirme Alexandr F. Andreev, Viachaslau .
Kabanau, Vladimir V. Vantsevich,
Driveline Systems of Ground
Vehicles Theory and Design, CRC
Press, 2010, BolUm 7,
4 Yonlendirme kinematik parametreleri, Ackermann agisi, Tasit Jazar R. N., Vehicle dynamics
dénme yarigap! theory and application, Springer,
2008, Bolim 7
5 Yoénlendirme dinamigi, Ackerman ydnlendirme geometrisi, Paralel [Jazar R. N., Vehicle dynamics
yénlendirme geometrisi theory and application, Springer,
2008, Bolim 7
6 Ters yOnlendirme geometrisi, Trapezoidal yénlendirme Jazar R. N., Vehicle dynamics
mekanizmasi, Arka tekerlerden ydnlendirme, Yaris araci theory and application, Springer,
ybnlendirmesi, Birden fazla ydnlendirilebilir aksa sahip tagitlar 2008, Bolim 7 Massimo Guiggiani,
The science of vehicle dynamics,
Springer, Bolim 6-7
7 | Tek ydnlendirme aksh alti tekerli tagit ydnlendirme modeli, Rdmork |Jazar R. N., Vehicle dynamics
mevcutken yonlendirme, Dort tekerden yonlendirme theory and application, Springer,
2008, Bolim 7
8 Midterm 1 / Practice or Review Jazar R. N., Vehicle dynamics
theory and application, Springer,
2008, Bolim 7 Massimo Guiggiani,
The science of vehicle dynamics,
Springer, Bolim 6-7
9 Sabit hizda viraj davranigi Gillespie, T.D., Fundamentals of
Vehicle Dynamics, SAE 1992 B6lUm
6
10 [Sabit hizda viraj davranigi Gillespie, T.D., Fundamentals of
Vehicle Dynamics, SAE 1992 B6IUim
6
11 [Lastik viraj kuvvetleri, Notral yonlendirme Gillespie, T.D., Fundamentals of
Vehicle Dynamics, SAE 1992 B6lim
6
12 |Eksik ve fazla yénlendirme Gillespie, T.D., Fundamentals of

Vehicle Dynamics, SAE 1992 B6lim
8
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13 | Viraj ve manevra esnasinda slspansiyon etkileri Gillespie, T.D., Fundamentals of
Vehicle Dynamics, SAE 1992 B6IUm

6
14 | Devrilme momenti dagilimi, Kamber degisimi, Tahrik kuvvetlerinin  [Jazar R. N., Vehicle dynamics
viraj ve manevra kabiliyetine etkisi/Sunumlar theory and application, Springer,
2008, Bolim 7
15 |Final
16

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi

Devam/Katilim

Laboratuar

Uygulama

Arazi Calismasi

Derse Ozgii Staj

Kiguk Sinavlar/Studyo Kritigi

Odev

Sunum/Jari 1 30

Projeler

Seminer/Workshop

Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60

Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40

TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Say! Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 14 3 42
Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders GCalismasi 14 6 84
Derse Ozgii Staj

Odev

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer 1 50 50
Ara Sinavlar (Sinav Slresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1 20 20
Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 30 30
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Toplam isyiikii 226
Toplam isyiikii / 30(s) 7.53
AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar

Yok
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