Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Adaptif Kontrol Sistemleri

KOM®6101 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yaryil Glz
Dersin Dili ingilizce

Dersin Seviyesi

Doktora Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Kontrol ve Otomasyon Mhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

Atanmamis

Dersi Veren(ler)

Asistan(lar)i

Dersin Amaci Bu ders adaptif kontrollin genel ilkeleri Gzerinde bir bilgi saglar. Ayrica adaptif
kontrol i¢in mevcut algoritmalar igin bilgi saglar. Bu derste, temel kavram ve
uyarlamal kontrol terminolojisini enstitli dizeyinde kapsanir.

Dersin Igerigi Matematiksel On Bilgiler: Vektér, Matris, Seriler ve yakinsama, Laplace

Doénisimi, Matris ve Vektér Normlari, Adaptif Kontrol Sistemlerinin tanitilmasi,
Model referans adaptif kontrol sistemleri; Oz-uyarlamali regiilatérler, Otomatik
uyarlama, Kazang Planlama, Hiper kararlilik, Lineer olmayan sistemlerin adaptif
kontrolli, Robotik kollarin adaptif kontrold.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

1 Ogrenciler - Adaptif kontrol kavramlari izerine bilgisini gdsterir. - Adaptif kontrolcii tasarimi ve analizi igin
standart yontemler kullanabilir, -Bu konu ile ilgili literatlrl okuyabilir ve bu alanda bagdimsiz tasarim ve
arastirma yapabilir.

Ogrenciler lineer olmayan sistemler igin adaptive kontroldr tasarlayabilir

Ogrenciler hiper-kararlilik kavramini anlarlar

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari
Hafta

1 Matematiksel 6n bilgiler

On Hazirhk

Ders Kitabi BoIUm.1
Ders Kitabi Bolim.1
Ders Kitabi Bélum.5
Ders Kitabi Bélim.2
Ders Kitabi Bélim.3
Ders Kitabi B61im.6

Konular

Adaptif kontrol sistemlerine giris

Model referans adaptif kontrol sistemleri

Gergek zamanlh parametre kestirimi

Oz uyarlamali reglilatér

Adaptif sistemlerin zellikleri
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Ara Sinav
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8 Midterm 1

Ders Kitabi Bolim.7

9 Otomatik uyarlama

Ders Kitabi Bolim.8

10 |Kazang planlama

Ders Kitabi Bolim.9

11 |Hiper kararlilik

Ders Kitabi Bolim.8

12 [Lineer olmayan sistemler igin adaptif kontrol

Ders Kitabi Bolim.6

13 |Lineer olmayan sistemler igin adaptif kontrol

Ders Kitabi Bolim.6

14 [Robotik kollarin adaptif kontroll

Ders Kitabi Bolim.12

15 Final

Ders Kitabi Bolim.12

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katihm
Laboratuar
Uygulama
Arazi Calismasi
Derse Ozgii Staj
Kiguk Sinavlar/Studyo Kritigi
Odev 8 30
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 30
Final 1 40
Dénem ici Calismalarin Basari Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler

Say!I

Siresi (Saat)

Toplam isyiikii

Ders Saati

16

3

48

Laboratuar

Uygulama

Arazi Galismasi

Sinif Digi Ders Galismasi

32

128

Derse Ozgii Staj

Odev

24

Kiglk Sinavlar/Stidyo Kritigi

Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Slresi + Sinav Hazirlik Stresi) 1

10

10
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Final (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Siresi) 1 10 10
Toplam isyiikii 220
Toplam isyiikii / 30(s) 7.33

AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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