Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi AKTS Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Alternatif Akim Makinalarinda Vektor Kontrolu

ELM6101 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yariyil Bahar
Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi

Doktora Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Elektrik MUhendisligi Bélimu

Dersin Koordinatori

A.Faruk Bakan

Dersi Veren(ler)

A.Faruk Bakan

Asistan(lar)i

Abdulkerim Giindogan

Dersin Amaci Alternatif Akim Makinalarinda Vektdr Kontrolii ile ilgili Kavramlarin Ogrenilmesini
Saglamak
Dersin Igerigi Asenkron motorun matematiksel modeli / Uzay vektor teorisinin temelleri /

Koordinat dénistmleri / Sabit eksen takiminda asenkron motor modeli / Rotor akisi
hizinda dénen eksen takiminda asenkron motor modeli / Asenkron motorun gegici
rejim similasyonu / Asenkron motorda vektdr kontrolu / Alan yénlendirmeli kontrol
yéntemi / Stator akisi ydnlendirmeli kontrol ydntemi / Miknatislama akisi
y6nlendirmeli kontrol ydntemi / Alan yénlendirmeli kontrol ydntemi / Aki modelleri /
Dogrudan vektdr kontrolu / Dolayh vektor kontrolu / Uzay vektér modulasyonu /
Gerilim kaynakli inverter ile vektdr kontrolu / Akim kaynakl inverter ile vektor
kontrolu / Similasyon 6rnekleri / Sonug ve 6neriler.

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilan

1 Alternatif Akim Makinalarinda Vektér Kontrolii ile ilgili Bilgiler

2 Alternatif akim makina kontrol tekniklerinin 6grenilmesi

3 Vektor kontrolinln etkilerinin incelenmesi

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirhk Calismalari

Hafta |Konular

On Hazirlik

1 Asenkron motorun matematiksel modeli, Uzay vektor teorisinin

temelleri

2 Koordinat doniigimleri, Sabit eksen takiminda asenkron motor

modeli

Rotor akisi hizinda donen eksen takiminda asenkron motor modeli

Asenkron motorun gecici rejim similasyonu

Asenkron motorda vektor kontrolu
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Alan yénlendirmeli kontrol yontemi

Stator akisi yonlendirmeli kontrol yéntemi

6
7
8 Midterm 1
9

Alan yénlendirmeli kontrol yontemi

10 | Yiligi Sinavi

11 Aki modelleri

12 [Dogrudan vektdr kontrolu

13 |Dolayli vektdr kontrolu

14 [Uzay vektér modiilasyonu, Gerilim kaynakli inverter ile vektor

kontrolu

15 Final

Degerlendirme Sistemi

Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kigik Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev 1 10
Sunum/Jiri
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 2 50
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basarn Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 14 3 42
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Sinif DigI Ders Galismasi 14 6 84
Derse Ozgii Staj
Odev 7 12 84
Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi
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Projeler

Sunum / Seminer

Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 2 3 6
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 3 3
Toplam isyiikii 219
Toplam isyiikii / 30(s) 7.30
AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok

Yildiz Teknik Universitesi - Ders Bilgi Formu - Sayfa 3/3



http://www.tcpdf.org

