Ders Adi

Ders Bilgi Formu

Yerel Kredi Ders Uygulama Laboratuar

(saat/hafta) (saat/hafta) (saat/hafta)

Fotogrametri ve Uzaktan Algilamada Inersiyal Navigasyon

Sistemleri ve Uygulamalari

HRT6203 3 7.5 3 0 0

Onkosullar Yok
Yariyil Bahar
Dersin Dili Tirkce

Dersin Seviyesi

Doktora Seviyesi

Ders Kategorisi

Uzmanlik/Alan Dersleri

Dersin Verilis Sekli

Yuz yuze

Dersi Sunan Akademik Birim

Harita MUhendisligi BoIGmu

Dersin Koordinatori NACI YASTIKLI
Dersi Veren(ler) NACI YASTIKLI
Asistan(lar)i ZEHRA ERISIR

Dersin Amaci

Dersin amaci, Laser Tarayici Sistemler (LiDAR), Yapay Acikli Radarlar (SAR),
Interferometrik SAR, Sayisal Kameralar ve Sayisal Dizi Kameralar gibi yeni
algilama sistemlerinde kullanilan Inersiyal Nagivasyon Sistemlerinin teorik temelleri
ve farkl algilama sistemleri ile kullanimlarina iliskin temel bilgi ve teorik temellerin
olusturulmasidir.

Dersin Igerigi

Navigasyon Kavrami, Tanimlar ve Temel Kavramlar, inersiyal Navigasyon
Sistemleri (INS)ve Teknolojik Gelisimi, Sistemin Bilesenleri, INS Matematiksel
Modeli, INS Hata Kaynaklari, Sistemematik Hatalarinin GPS Verileri ile
Diizeltiimesi, Veri islemede Sistem Kalibrasyonu Yaklagimi, INS Uygulama Alanlari
ve INS Ornek Uygulamalari

Opsiyonel Program
Bilesenleri

Yok

Ders Ogrenim Ciktilari

Navigasyon ve inersiyal Navigasyon Sistemleri ile ilgili temel tanim ve kavramlari 6grenmek

inersiyal navigasyon sistemleri bilesenleri hakkinda bilgi birikimine sahip olmak.

inersiyal navigasyon sistemleri matematiksel modeli ve hata kaynaklari hakkinda bilgi sahibi olmak.

AlOWIN]| =

sahibi olmak.

inersiyal navigasyon sistemi ile veri isleme islem adimlari ve sistem kalibrasyonu yaklagimi hakkinda bilgi

5 inersiyal navigasyon sistemleri kullanici uygulamalari hakkinda temel bilgi birikimine sahip olmak.

Haftalik Konular ve ilgili On Hazirlik Calismalari

Hafta |Konular On Hazirhk
1 Temel Tanimlar ve Kavramlar N/A
2 Navigasyon Kavrami ve inersiyal Navigasyon Sistemleri (INS) N/A
3 Fotogrametri ve Uzaktan Algilama Sistemleri Konum, Hiz ve N/A
DO6nUkIUk Verisi Gereksinimleri
4 [INS ve IMU sistemleri N/A
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5 IMU'nun Bilesenleri N/A
6 Farkli Uygulamalarda Kullanilan INS Tasarimlari N/A
7 |INS Matematiksel Modeli N/A
8 Midterm 1 N/A
9 |INS Hata Kaynaklari N/A
10 |INS Veri Hatalarinin GPS Verileri ile Diizeltiimesi N/A
11 |Sonuglarin Analizi ve irdelemeler N/A
12 |INS Uygulama Alanlari N/A
13 |Fotogrametri ve Uzaktan Algilamada iINS Ornek Uygulamalari N/A
14 |Seminer Sunumlari N/A
15 [Final N/A
Degerlendirme Sistemi
Etkinlikler Sayi Katki Payi
Devam/Katilim
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi
Derse Ozgii Staj
Kigilk Sinavlar/Stidyo Kritigi
Odev 20
Sunum/Jiri 20
Projeler
Seminer/Workshop
Ara Sinavlar 1 20
Final 1 40
Dénem igi Calismalarin Basarn Notuna Katkisi 60
Final Sinavinin Basari Notuna Katkisi 40
TOPLAM 100

AKTS isyiikii Tablosu

Etkinlikler Sayi Siiresi (Saat) |Toplam isyiikii
Ders Saati 13 3 39
Laboratuar
Uygulama
Arazi Galismasi 0
Sinif DigI Ders Galismasi 13 3 39
Derse Ozgii Staj 0
Odev 3 20 60
Kigik Sinavlar/Studyo Kritigi
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Projeler

Sunum / Seminer 3 20 60
Ara Sinavlar (Sinav Siresi + Sinav Hazirlik Stresi) 10 10
Final (Sinav Suresi + Sinav Hazirlik Suresi) 1 11 11
Toplam isyiikii 219

Toplam isyiikii / 30(s) 7.30

AKTS Kredisi 7.5

Diger Notlar Yok
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